
成
果
总
数

发表/
获奖
时间

成果名称
作者
排序

成果
等级

成果出处 刊号
学位论文
的关联性

所作贡
献的具
体说明

委
员
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人
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同
意
票
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不
同
意
票
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弃
权
票
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分
委
员
会
人
数

参
会
人
数

同
意
票
数

不
同
意
票
数

弃
权
票
数

是
否
通
过
审
核

1 信息

全日
制学
术学
位硕
士

高曦
2111
2203
0004

信息
与通
信工
程

基于任意频
谱信号和

PSGN模型的
光纤通信物
理层损伤研

究

1 已录用

Physical-Layer
Impairment Estimation
for Arbitrary
Spectral-Shaped
Signals in C+L-Band
Optical Networks; 论
文

2/4 SCI一区

IEEE Open
Journal of
the
Communicati
ons Society

ISSN
2644-
125X

第4章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(75)
2.A(90)
3.B(82)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

2 信息

全日
制学
术学
位硕
士

朱哲
华

2111
2203
0008

信息
与通
信工
程

高速移动通
信系统中的
角度域多普
勒抑制技术

研究

1 已录用
高速移动通信系统中多
普勒抑制算法设计; 论
文

1/2 A类
小型微型计
算机系统

ISSN
1000-
1220

第3章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.A(85)
2.B(74)
3.B(82)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

3 信息

全日
制学
术学
位硕
士

夏泽
2111
2203
0035

控制
科学
与工
程

基于全局方
向滤波的大
脑运动皮质
脊髓束重建
方法研究

1 202505

Corticospinal tract
reconstruction with 
tumor by using a 
novel direction
filter based
tractography method;
论文

2/9 SCI三区

Medical
&Biological
Engineering
&Computing

ISSN
0140-
0118

第3章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(77)
2.B(78)
3.A(85)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

4 信息

全日
制学
术学
位硕
士

王崇
超

2111
2203
0043

控制
科学
与工
程

基于大语言
模型的机器
人多模态任
务理解与反
馈优化规划
方法研究

1 已录用
基于大语言模型的反馈
纠正下机器人组装任务
规划与实现; 论文

2/6 EI
计算机工程
与应用

ISSN
2097-
2938

第3,4,5章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(76)
2.C(69)
3.A(86)
4.A(85)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

浙江工业大学2025年08月申请硕士学位审核情况汇总表

学院：信息工程学院（公章） 学位评定分委员会主席（签名）：

学习期间取得的学术成果
答辩委员会
表决结果

学院学位评定分委
员会审核结果

序
号

学
院

申
请
人
类
别

姓
名

学
号

授
予
学
位
专
业

学位论
文题目

成果符合条
款

评阅成
绩



5 信息

全日
制学
术学
位硕
士

万金
鑫

2111
2203
0056

控制
科学
与工
程

通信资源受
限下基于状
态重构的网
络化控制系
统有界控制

1 已录用

Event-Triggered
Reconstructor-based
State Feedback
Finite-Time Control
of Networked Control
Systems; 论文

1/4 SCI二区

Journal of
the
Franklin
Institute

ISSN
0016-
0032

第3章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(81)
2.B(82)
3.B(77)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

6 信息

全日
制学
术学
位硕
士

陈自
豪

2111
2203
0058

控制
科学
与工
程

永磁同步电
机系统多步
预测控制研

究

1 已录用

Disturbance Pre-
estimation Based
Receding Horizon
Predictive Control
for PMSM Drives; 论文

2/6 SCI一区

IEEE
Transaction
s on Power
Electronics

ISSN
1941-
0107

第4章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(84)
2.B(82)
3.A(85)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

7 信息

全日
制学
术学
位硕
士

高亚
琳

2111
2203
0064

控制
科学
与工
程

基于信道感
知的电磁信
号调制识别
对抗攻防算

法研究

1 202506

Adversarial Sample
Generation Method
Based on Frequency
Domain Transformation
and Channel
Awareness; 论文

1/4 SCI三区 SENSORS
ISSN
1424-
8220

第1,2章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.A(88)
2.A(87)
3.B(81)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

8 信息

全日
制学
术学
位硕
士

于潇
2111
2203
0068

控制
科学
与工
程

基于连通性
的脑血管分
割方法研究

1 202503

Connectivity-based
Cerebrovascular
Segmentation in Time-
of-Flight Magnetic
Resonance
Angiography; 会议

2/3
CCF A
类期刊
或会议

ACM
Internation
al
Conference
on
Multimedia

ISSN
979-8-
4007-
0686-8

第3,4章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(83)
2.B(81)
3.B(77)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

9 信息

全日
制学
术学
位硕
士

李竹
光

2111
2203
0073

控制
科学
与工
程

基于滑模的
下肢康复外
骨骼机器人
故障重构和
容错控制

1 202506

A Robust Sensor-
Fault-Reconstruction
Strategy for Lower
Limb Rehabilitation
Exoskeleton Robots;
论文

2/4 SCI二区 ACTUATORS
ISSN
2076-
0825

第4章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(84)
2.B(83)
3.B(84)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

10 信息

全日
制学
术学
位硕
士

杨朋
霄

2111
2203
0082

控制
科学
与工
程

基于DSP的
双三相永磁
同步电机系
统设计与预
测控制研究

1 已录用

基于模型预测重复控制
的双三相永磁同步电机
驱动系统扰动抑制; 论
文

1/2 A类 高技术通讯
ISSN
1002-
0470

第4章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.A(85)
2.B(80)
3.A(98)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是



11 信息

全日
制学
术学
位硕
士

徐倩
倩

2111
2203
0083

控制
科学
与工
程

基于强化学
习的造纸打
浆过程鲁棒
最优控制研

究

1 202506

Integral
Reinforcement
Learning Based H∞
Optimal Tracking
Control for
Continuous-Time
Uncertain Systems
with Application to
Pulping Process; 论文

2/5 SCI一区

Internation
al Journal
of Robust
and
Nonlinear
Control

ISSN
1049-
8923

第3章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.A(91)
2.A(85)
3.A(88)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

12 信息

全日
制学
术学
位硕
士

胡涛
2111
2203
0091

控制
科学
与工
程

多场景视图
压缩感知联
合重建方法

研究

1 已录用
单次融合随机压缩测量
下的双视图分离重建方
法; 论文

1/3 A类 计算机科学
ISSN
1002-
137X

第2,3,4章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(81)
2.A(85)
3.B(84)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

13 信息

全日
制学
术学
位硕
士

李耀
2111
2203
0094

控制
科学
与工
程

融合载波相
位与到达角
的定位性能
分析与几何
配置策略

1 202505

Performance Analysis
of Carrier Phase
Positioning Fusing
AOA; 论文

2/4 SCI二区
Digital
Signal
Processing

ISSN
1051-
2004

第2,3章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(83)
2.B(81)
3.B(82)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

14 信息

全日
制学
术学
位硕
士

唐逸
飞

2111
2203
0111

控制
科学
与工
程

基于预定义
时间零化神
经网络的时
变四元数矩
阵计算与应

用研究

1 202501
用于有界噪声时变矩阵
计算的终端零化神经网
络; 论文

2/3 A类 通信学报
ISSN
1000-
436X

第2章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.A(86)
2.A(88)
3.A(90)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

15 信息

全日
制学
术学
位硕
士

徐欣
冉

2111
2203
0118

控制
科学
与工
程

通信资源约
束和网络攻
击下多传感
器系统的有
限时间分布
式量化H∞

滤波

1 已录用

Finite-Time
Distributed Quantized
H_infty Filtering for
Multi-Sensor Systems
under Hybrid-Cyber
Attacks; 论文

1/3 SCI四区

Internation
al Journal
of Systems
Science

ISSN
0020-
7721

第3章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(81)
2.B(81)
3.A(86)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

16 信息

全日
制学
术学
位硕
士

张天
翔

2111
2203
0124

控制
科学
与工
程

基于线性分
解的事件触
发Tube经济
预测控制策

略研究

1 已录用
基于事件触发的线性分
解Tube经济预测控制;
论文

2/3 A类
控制理论与
应用

ISSN
1000-
8152

第2,3,4章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(84)
2.B(80)
3.A(86)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是



17 信息

全日
制学
术学
位硕
士

俞俊
鑫

2111
2203
0136

控制
科学
与工
程

基于多视图
几何的三维
场景可控性
编辑方法研

究

1 已录用
三维高斯点云驱动的场
景重建与编辑方法; 论
文

2/3 A类
小型微型计
算机系统

ISSN
1000-
1220

第4,5章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.B(84)
2.B(81)
3.B(82)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

18 信息

全日
制学
术学
位硕
士

严秀
迪

2111
2203
0138

控制
科学
与工
程

复杂网络关
键连边识别
研究及应用

1 202507

Exploring the
vulnerability of
clustering
coefficient: in
maximization
perspective; 论文

1/5 SCI二区
Physica
Scripta

ISSN
0031-
8949

第3章

2022版：2. 发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中的
一类至五类论文

1 篇；

1.A(86)
2.B(81)
3.A(86)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

19 信息

全日
制专
业学
位硕
士

李汉
文

2211
2203
0173

电子
信息

基于信息物
理空间的自
主无人机安

全研究

1 202503

一种基于信息物理空间
的无人机集群安全测试
系统及方法_朱俊威; 专
利

1/7
发明专
利

国家专利局
CN
1196296
33 A

第4章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.B(71)
2.A(88)
3.A(85)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

20 信息

全日
制专
业学
位硕
士

曾宇
昊

2211
2203
0181

电子
信息

基于多传感
器异构信息
融合的工业
装备电机故

障诊断

1 202502
一种基于振动和声音传
感器融合的电机故障诊
断方法; 专利

2/8（二
导第
一）

发明专
利

国家专利局
CN11947
1360A

第3章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.C(69)
2.B(76)
3.B(76)
4.FB(78)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

21 信息

全日
制专
业学
位硕
士

凌峰
2211
2203
0202

电子
信息

基于安防监
控图像的盲
人脸复原算
法研究与实

现

1 202505
一种基于几何增强交叉
注意力机制的盲人脸修
复方法; 专利

2/8（二
导第
一）

发明专
利

国家专利局
CN
1199634
49

第3章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.B(72)
2.A(85)
3.B(78)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

22 信息

全日
制专
业学
位硕
士

王琨
琨

2211
2203
0206

电子
信息

基于深度强
化学习的移
动机器人运
动规划研究

1 已录用
基于碰撞概率与速度障
碍的深度强化学习安全
导航研究; 论文

2/3 B类
计算机测量
与控制

ISSN
1671-
4598

第2,3,4,5章

2022版：2.发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中六
类及以上论文1

篇；

1.B(84)
2.B(84)
3.A(90)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

23 信息

全日
制专
业学
位硕
士

钟远
山

2211
2203
0208

电子
信息

基于
PLCopen的
SCARA机器
人控制方法
设计与实现

1 202505
一种基于PLCopen的交叉
耦合多轴同步插补控制
方法; 专利

2/8（二
导第
一）

发明专
利

国家专利局
CN11993
7446A

第4章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.B(83)
2.A(90)
3.B(81)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

24 信息

全日
制专
业学
位硕
士

张闰
楚

2211
2203
0245

电子
信息

面向扩散模
型的生成图
像和模型溯
源及综合测
试平台研究

1 202506
一种基于扩散模型的生
成图片溯源方法; 专利

2/2（二
导第
一）

发明专
利

国家专利局
CN12008
8627A

第3章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.B(80)
2.B(83)
3.C(69)
4.FA(87)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是



25 信息

全日
制专
业学
位硕
士

华奇
轩

2211
2203
0255

电子
信息

基于无模型
滑模控制的
Delta机器
人视觉伺服

系统

1 202503
一种基于RGBD相机的6D
位姿估计方法及系统

2/5
发明专
利

国家专利局
CN11957
9689A

第4章、第5章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.B(84)
2.B(84)
3.B(82)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

26 信息

全日
制专
业学
位硕
士

吴添
银

2211
2203
0275

电子
信息

深度伪造人
脸检测算法
设计与系统

实现

1 202506
一种基于空频域重构的
深度伪造人脸检测方法
和装置; 专利

2/6
发明专
利

国家专利局
CN12014
8082A

第3章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.A(88)
2.B(83)
3.A(85)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

27 信息

全日
制专
业学
位硕
士

赵洋
2211
2203
0284

电子
信息

双足轮腿机
器人运动控

制研究
1 已录用

基于Tube-MPC的轮腿机
器人运动控制; 论文

1/4 A类 高技术通讯
ISSN
1002-
0470

第2章

2022版：2.发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中六
类及以上论文1

篇；

1.A(86)
2.A(86)
3.A(85)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

28 信息

全日
制专
业学
位硕
士

谢莹
莹

2211
2203
0287

电子
信息

基于深度学
习的供热系
统室内温度
预测方法研

究

1 202504
一种基于差分网络的集
中供暖用户室温预测方
法; 专利

2/6
发明专
利

国家专利局
CN11987
9263A

第3章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.A(85)
2.B(81)
3.B(79)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

29 信息

全日
制专
业学
位硕
士

郑亚
鹏

2211
2203
0301

电子
信息

基于鸟瞰视
角的三维目
标检测方法

研究

1 202505
一种面向移动环境实时
感知的三维目标检测方
法; 专利

2/8（二
导第
一）

发明专
利

国家专利局
CN11999
2051A

第3章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.A(85)
2.B(84)
3.B(80)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

30 信息

全日
制专
业学
位硕
士

胡志
涛

2211
2203
0317

电子
信息

两轴平台随
动控制方法
研究和系统

开发

1 202505
一种基于非对称交叉耦
合的车载两轴随动控制
方法; 专利

2/8（二
导第
一）

发明专
利

国家专利局
CN
1199374
08 A

第4章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.B(77)
2.B(82)
3.B(78)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

31 信息

全日
制专
业学
位硕
士

周佳
旋

2211
2203
0347

电子
信息

基于ROS2和
视觉的全向
移动机器人
编队控制方

法研究

1 已录用
基于IBVS-预设性能约束
的机器人编队与静态避
障控制; 论文

2/5 B类
计算机测量
与控制

ISSN
1671-
4598

第3,5章

2022版：2.发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中六
类及以上论文1

篇；

1.A(85)
2.B(73)
3.B(79)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是



32 信息

全日
制专
业学
位硕
士

黄文
博

2211
2203
0348

电子
信息

解剖先验特
征引导的颅
骨区域和标
志点深度识
别算法设计
与软件实现

1 202402
基于多图谱的用于神经
外科手术中颅骨关键点
的识别方法; 专利

2/4
发明专
利

国家专利局
CN11755
7808A

第4章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.B(84)
2.A(85)
3.A(85)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

33 信息

全日
制专
业学
位硕
士

钱钢
桥

2211
2203
0387

电子
信息

基于轻量级
卷积网络的
机器人抓取
目标位姿估

计研究

1 已录用
基于轻量级残差卷积神
经网络的机械臂抓取;
论文

1/3 B类
计算机测量
与控制

ISSN
1671-
4598

第2章

2022版：2.发表
（录用）《浙江
工业大学信息工
程学院学术论文
分类目录》中六
类及以上论文1

篇；

1.B(70)
2.B(79)
3.B(70)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

34 信息

全日
制专
业学
位硕
士

王鑫
2211
2203
0388

电子
信息

清洁机器人
路径规划与
模糊预测控

制研究

1 202503
一种基于线性矩阵不等
式的抗干扰模糊预 测控
制方法; 专利

2/7
发明专
利

国家专利局
CN
1196447
29 A

第3章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.B(78)
2.A(86)
3.B(84)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

35 信息

全日
制专
业学
位硕
士

魏锦
杰

2211
2203
0397

电子
信息

基于大语言
模型的层次
多标签文本
分类研究

1 202505
一种基于大语言模型的
运营商数据分类方法;
专利

2/4
发明专
利

国家专利局
CN11996
1726A

第1,2,3,4,5章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.B(77)
2.B(83)
3.B(83)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

36 信息

全日
制专
业学
位硕
士

潘华
健

2211
2203
0324

通信
工程
（含
宽带
网络
、移
动通
信

等）

基于深度学
习的快速
BOTDR信号
处理算法研

究

1 202507
基于BOTDR分布式传感系
统的低误差测量方法;
专利

1/4
发明专
利

国家专利局
CN12033
3517A

第3,4章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.B(83)
2.B(71)
3.B(84)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

37 信息

全日
制专
业学
位硕
士

周浩
2211
2203
0185

控制
工程

基于深度学
习的工业设
备异常音频
检测技术研

究

1 202411
一种基于Conformer网络
的机器异常声检测方
法.; 专利

2/6
发明专
利

国家专利局
CN11891
8921A

第3章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.A(90)
2.B(74)
3.B(83)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是

38 信息

全日
制专
业学
位硕
士

胡姗
2211
2203
0248

控制
工程

面向Wi-SUN
网络的速率
自适应算法

研究

1 202410
一种基于多进程并发Wi-
SUN协议网络仿真工具;
专利

2/7
发明专
利

国家专利局
CN
1187406
52 A

第5章
2022版：6.公开/
授权与论文相关
发明专利1项；

1.A(86)
2.A(87)
3.B(75)

3 3 0 0 13 9 9 0 0 是


