征 文 通 知
各有关单位及学会会员：
根据浙江省信号处理学会学术活动计划安排，拟于2017年11月在杭州召开学术年会，本次年会主题是“信号处理在声纳”。会议录用论文将在杭州电子科技大学学报发表，版面费为每篇400元，如果录用论文的作者选择在其他公开期刊发表，请予事先声明，学会将对所有应征论文作查重处理(小于5%)。现征文通知如下：
一、征文范围
1. 水声建模与信息处理；
2. 水声信号处理与检测；
3. 语音信号处理；
4. 生物信号处理及测试；

5. 多媒体信号处理；

6. 图像及视频信号处理；

7. 非线性信号处理与机器学习；

8. 计算机视觉与虚拟现实；

9. 调制与信道编码；

10. 通信信号处理与测试；

11. 网络信号分析与测试；

12. 智能信息分析及测量应用系统；

13. 信号采集分析及测量系统设计与实现；
14. 其它。

二、来稿要求
1. 论点明确，论据充分，叙述简洁明了；
2. 未在国内外公开发行的刊物上发表过，具有学术交流价值；
3. 投稿前请务必通过本单位的保密审查，所投论文可能具有的任何涉密风险均由该论文作者本人承担；
4. 务请严格按年会论文书写规范用word排版（详见附件），不超过6页，以电子文档形式发至学会电子邮箱，邮件主题请注明“年会论文”；
5. 发投稿邮件时务请提供作者手机号码，以便及时联系；
截止日期：2017年5月31日。
三、投稿地址：zjsxhclxh@163.com
通信地址：杭州市下沙高教园区杭州电子科技大学199信箱
邮    编：310018
电    话：0571-86919103  13957131844   
联 系 人：谢白杨
    附：年会论文格式要求及摸拟样本。
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浙江省信号处理学会
二○一七年三月十日

《杭州电子科技大学学报》(自然科学版)

稿件要求

根据新闻出版署和《中国高等学校自然科学学报编排规范》，凡给本刊来稿者必须符合以下要求：

1. 篇名：篇名—般不超过20个汉字。篇名应尽量避免使用非公知公用的缩略语、字符、代号和公式，同时附有相对应的英文题名。
2. 作者署名：文章均应有作者署名，多作者名字并列，居中，中间用逗号隔开。并在篇首页地脚标注：第一作者姓名，出生年、性别、籍贯、研究方向。
3. 作者单位：单位全称、省市名、邮政编码。

4. 摘要：用200—300字概括文章主旨，应包括4个层次：研究目的、研究方法、研究结果和研究结论。中文摘要独立成篇，不分段，意义完整；信息具体：使用科学性文字和具体数据，不使用文学性修饰词；不使用图、表、参考文献、复杂的公式和复杂的化学式，以第三人称叙述，不用“本文”、“我们”字样，不用评价性和提示性的语句。

5. 关键词：主要是指反映论文主题内容的词或词组，一般每篇文章可选3—8个，用分号隔开。

6. 中图分类号：应按照《中国图书馆分类法》(第4版)对每篇论文标引分类号。涉及多主题的论文，一篇可给出几个分类号，主分类号排在第1位，多个分类号之间以分号分隔。分类号排在关键词之后，其前以“中图分类号：”作为标识。
7. 文献标识码：按照《中国学术期刊(光盘版)检索与评价数据规范》规定，每篇文章均应标识相应的文献标识码：A—理论与应用研究学术论文；B—理论学习与社会实践总结；C—业务指导与技术管理性文章；D—动态性信息；E—文件、资料。

8. 基金项目：获得基金资助的文章应以“基金项目：”作为标识注明基金项目名称，并在圆括号内注明项目编号。多项基金项目可依次列出，其间以逗号隔开。

9. 正文：字数一般不超过8000字；文内标题力求简短、明确，题末不用标点符号。文中各级标题采用阿拉伯数字分三级编序，且一律左顶格排版.一级标题形如1，2，3，…排序；二级标题形如1.1,1.2,…排序；三级标题形如1.1.1,1.1.2,…排序。
10. 插图：插图应当清晰，有自明性。插图一般不超过6幅。幅面一般为 h×w = 50 mm×70 mm。插图应随文给出，先见文字，后见插图，即放在引用该插图的文字自然段之后。图应清晰，线条均匀。笛卡尔坐标中的标值、标值线、标目应齐全，标值线均应居于坐标轴内侧。标目应置于坐标轴的外侧并居中。线条粗细：轮廓线、曲线等图中的主要部分实物线及框线用1.25磅，尺寸线、指引线等辅助部分用0.75磅。箭头建议用等腰三角形实心箭头，全文图形箭头要求统一。文字：尽量用汉字，字体用宋体6号。

11. 表格：表格在文中的位置：应随文给出，先见文字，后见表格。单栏内的表格，其宽度限25个汉字（或48字符）。表示量值的表格宜用“三线表”。三线表的第一行作为表头。表中的参数应写明名称，标明量和单位的符号，表头中使用量符号/单位，列全数据，小数点前的“0”不能省略，测试项目不应有空白，未测的要加“-”，结果为“0”时要加“0”，相同项目不能用“同上”字样。表应顺序编号，并写明表题，一般居中排于表的上方，表序号全文顺排。

12. 公式：文章中重要的或后文将提及的公式，应用阿拉伯数字连续编序号，序号加圆括号，推导过程的中间步骤应尽可能忽略，各种符号应遵循有关规则。
13. 量和单位：应严格执行GB3100-3102有关法定计量和单位的规定。
14. 数字用法：凡是可以用阿拉伯数字且很得体的地方，均应使用阿拉伯数字。小数点前或后若超出4位数（含4位数），应以小数点起向左或向右每3位空半格，不用千分撇“，”。
15. 参考文献： 参考文献的著录应执行GB/T 7714-2005《文后参考文献著录规则》及《中国学术期刊(光盘版)检索与评价数据规范》规定，按正文中引用的文献出现的先后顺序用阿拉伯数字连续编码，并将序号置于方括号中；同一处引用多篇文献时，将各篇文献的序号在一对方括号中全部列出，各序号间用“，”；如遇连续序号，可标注起讫号“-”；同一文献在论著中被引用多次，只编1个号，引文页码放在“[ ]”外, 文献表中不再重复著录页码；采用著者-出版年制时，引文页码则放在“（ ）”外的上角标处。

16. 英文翻译：文章的篇名、作者、作者单位、摘要和关键词应翻译成英文，放在全文的最后。

模板样例：
功耗估计中的多值行为几率算法

（题目使用3号黑体，一般不得超过20个汉字）

（模版中红色字体为排版要求说明，以下类同）
吴训威1，盛法生 2

（作者署名使用4号楷体，多名作者中间用逗号隔开，如果作者单位不同，使用上角标标识）
（1.宁波大学电路与系统研究所，浙江 宁波 315211；

2.浙江大学信息与电子工程系，浙江杭州 310027）

（作者单位使用小5号楷体，如果作者单位不同，分别列出，并用分号隔开）

摘要：介绍了信号几率在功耗估计中的应用及存在的问题，并进一步提出了基于几率的两种传递算法及其在功耗估计中的应用特点。指出基于多值逻辑的信号行为几率传递算法与基于信号几率的传递算法相比，具有计算直接、且能包含竞争冒险所致毛刺的特点，因此它能达到较高的功耗估计精度。

关键词：功耗估计；低功耗；多值逻辑；信号行为；几率 

中图分类号：TN401     文献标识码：A            文章编号：
（“摘要”、“关键词”、“中图分类号”、“文献标识码”、“文章编号”使用小5号黑体加粗，其他文字部分均使用小5号宋体）

（摘要包括目的、方法、结果及结论，以报道性文摘形式为宜，以第三人称叙述，不用“本文”、“我们”字样，字数以200～300字为宜。）

（要求用中文例举关键词，一般为3-8个，中间用分号隔开）

（按照《中国图书馆分类法》（第4版）查论文标引分类号）

（理论与应用研究学术论文的文献标识码为：“A”）
0 引 言
（一级标题顶格，使用3号黑体）
频率估计在雷达、声纳和通信领域均有广泛的应用，而含噪的正弦信号频率估计的方法各有优劣。最大似然估计算法估计方差逼近克拉美罗限，是最优估计，但其计算复杂度大，不利于实时处理[1]。而基于快速傅里叶转换(Fast Fourier Transformation，FFT)算法的插值算法速度快、实时性好、易于实现，常用的方法有：Rife法、相位差法等[1]。Rife算法在无噪声或信噪比较高、采样点数适宜的情况下，估计精度较高，而对于那些信号频率靠近量化频率点，且在信噪比低的情况下会导致插值方向错误，增大估计误差[2]。相位差法具有良好的估计性能，而在信号频率接近两个相邻量化频率点的中心时，估计性能不如Rife算法[3]。根据这两种算法的互补特性，本文提出了一种基于Rife算法和改进的相位差法的综合算法。计算机仿真结果表明本文算法准确有效，估计均方根误差接近克拉美罗限，在信噪比较低的情况下也表现稳定，具有一定的工程应用价值。

（正文使用5号宋体。引言中不得出现图、表和公式，最好一段文字。文中参考文献尽量使用上角标标出出处。
[缩略词一般都是文章中用得比较多时使用，需要在正文第1次出现时予以说明。缩略词说明：中文（英文全称，缩略词大写）]

收稿日期：

基金项目：国家自然科学基金资助项目(61174108)

作者简介：吴训威（1940-），男，江苏吴县人，教授，数字电子学.
（“收稿日期”、“作者简介”使用小5号黑体加粗，其他文字部分均使用小5号宋体。作者简介中只列第一作者。内容包括：姓名（出生年-），性别，名族（汉族可不标注），籍贯，职称、学位（尽量用职称），研究方向.）
1  基于多特征集成的鲁棒图像拷贝检测算法设计
1.1  流程设计

（二级标题顶格，使用5号黑体）
基于多特征集成的鲁棒图像拷贝检测算法流程图如图1所示。
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图1 基于多特征集成的鲁棒图像拷贝检测算法流程图
图1中首先将预处理后的图像进行整体变换，得到第一级的图像特征，经过计算剔除错误的匹配对，最后采用级联式的过滤框架融合两种特征获得检测结果。
（图中：线条粗细要求：轮廓线、曲线等图中的主要部分实物线及线框用1.25磅线宽，尺寸线、指引线等辅助部分用0.7磅线宽。箭头建议用等腰三角形实心箭头，全文图形箭头要求统一；文字、数字、外文用6号宋体；图题用5号楷体，尽量用汉字描述。图应清晰，线条均匀，符合各类制图规范，图序号全文顺排。插图应随文给出，先见文字，后见插图，即放在引出该插图的文字自然段之后。笛卡尔坐标中的标值、标值线、标目应齐全，标值线均应居于坐标轴内侧。标目应置于坐标轴的外侧并居中。）
1.1.1  主程序流程设计

（三级标题顶格，使用5号楷体）

主程序设计框图如图2所示。
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图2 主程序

图2中首先进行系统初始化后，等待20s后进行滴速设置，根据误差范围进行判断，控制电机并做相应的报警处理。

本文脆弱水印是由原始图像经过编码得到，具有篡改恢复功能，将恢复前后的图像进行对比得到篡改定位图。本算法是以2×2像素为单位，因此篡改定位及恢复精度最小能精确到2×2小块。本算法的效果测试图如图3所示。
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     （a）            （b）            （c）             （d）            （e）
图3 Lena图的效果测试
图3中图3（a）为原始图像，图3（b）为含水印图像，图3（c）为篡改图像，图3（d）为修复后图像，图3（e）为篡改定位图。
（1）粘滞故障时调节阀输出如图4所示。 
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图4 粘滞故障时调节阀在曲线示意图
（2）图像的全局特征。DCT是一种正交变换方法，其数学公式表示为：
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式中，
[image: image10.wmf](,)
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fxy

分别表示图像空间域中坐标为x和y像素点的灰度值，
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（文中函数表达式用斜体，如
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、
[image: image13.wmf]()

au

、
[image: image14.wmf]()

av

、
[image: image15.wmf](,)

i

fxy

，其余均用正体。）

（3）图像的局部特征。Harris算子是一种角点提取算子，其数学表达式为：
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                (2)
式中，矩阵
[image: image17.wmf]M

为：
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式中，
[image: image19.wmf]x
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，
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分别为图像x，y方向的梯度值；
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为高斯滤波器函数；设矩阵
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的两个特征值为
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和
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，
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具有旋转不变性。

（文中矩阵和向量用加粗黑正体，如
[image: image26.wmf]M

。）
具有时滞的控制系统如下:
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 （4）
（文中重要的或后文将提及的公式，序号加圆括号，使用阿拉伯数字全文顺排。推导过程的中间步骤应尽可能省略，各种符号应遵循有关规则。）

2  仿真实验
2.1　实验数据准备
齿轮参数、齿轮测量中心测量的参数以及齿轮尺寸的理论参数的对比数据如表1所示。
表1 齿轮参数对比表
	参数
	齿数
	模数
	基圆半径/mm
	轴心圆半径/mm
	齿根圆半径/mm
	齿顶圆半径/mm

	齿轮测量中心
	84
	0.6
	23.681 1
	—
	—
	—

	理论值
	84
	0.6
	23.681 1
	—
	24.450 3
	25.800 3

	计算机视觉计算
	84
	0.6
	23.681 1
	6.393 2
	24.448 4
	25.801 6


表1中，齿顶圆半径的均方差为4.947  5
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10-4 mm，齿根圆半径的均方差为8.898 5
[image: image29.wmf]´

10-4 mm，轴心圆半径的均方差为5.643 8
[image: image30.wmf]´

10-4 mm。造成测量误差主要素有：(1) CCD摄像头采集图像产生的误差；(2) 光源引起的误差；(3) 定标所造成的误差；(4) 最小二乘拟合圆造成的误差等。
[凡是可以使用阿拉伯数字且很得体的地方，均应使用阿拉伯数字。对于计量和计数数字，小数点前或后若超出4位数（含4位），应以小数点起向左或向右每3位空半格，不用千分撇“，”。]

2.2　仿真结果
当i = 0，2，4，6，8，10等6个离散频率点在信噪比SNR为6 dB条件下，Rife算法、相位差法和综合算法的频率估计的均方根误差、平均绝对误差、标准方差如表2所示。

表2  3种频率估计算法在SNR=6dB条件下的仿真结果

	待估频率
/ Hz
	Rife算法
	相位差算法
	综合算法

	
	RMSE
	MAE
	STD
	RMSE
	MAE
	STD
	RMSE
	MAE
	STD

	39 063
	 5.181
	4.862
	 5.178
	1.942
	1.553
	1.941
	1.942
	1.553
	1.941

	39 082
	15.780
	7.838
	14.745
	1.932
	1.558
	1.931
	1.932
	1.558
	1.931

	39 102
	 2.172
	1.746
	 2.170
	1.946
	1.568
	1.945
	1.946
	1.568
	1.945

	39 121
	 1.808
	1.453
	 1.808
	2.125
	1.707
	2.124
	1.808
	1.453
	1.808

	39 160
	 1.714
	1.364
	 1.710
	2.180
	1.733
	2.176
	1.714
	1.364
	1.710

	平均值
	 4.737
	3.113
	 4.563
	2.048
	1.639
	2.047
	1.852
	1.485
	1.850


从表2中可以看出，综合算法所得到的结果有时与Rife算法相近，有时与相位差算法相近，这是因为这两种算法具有互补性，是通过设立一个门限值，选取其中一个合适的频率估计算法来进行频率估计，因此就会出现上述的结果，综合算法提高的是频率估计的总体性能。

（表格中文字、数字、外文用小5号宋体，表头用5号楷体。表格应随文给出，先见文字，后见表格，即放在引用该表格的文字自然段之后，表序号全文顺排。表示量值的表格宜用“三线表”。三线表的第一行各参数应写明名称、标明量和单位的符号，表格中所使用量符号/单位，列全数据，小数点前的“0”不能省略，测试项目不应有空白，未测的要加“-”，结果为“0”时要加“0”，相同项目不能用“同上”字样。）

本文电路基于0．5 μm标准CMOS工艺模型，采用Cadence的Spectre进行仿真。在5 V电源电压下，从－30～110 ℃做温度扫描，整个电路的功耗为30 μA。在整个温度变化范围内，带隙基准输出电压稳定在1.27 V左右，它的最大和最小值分别为1.279 0 V和1.279 45 V，且变化幅度仅为0.45 mV。可见，在较宽的温度范围内，该设计实现了小于2.36 ppm/℃的温度系数。
（量和单位的使用应按GB3100～3102–93规定的法定计量和单位的名称、符号和书写规范严格执行。）

3
结束语

Rife算法和相位差法都是常用的基于FFT插值算法，它们的性能在不同频段各有优劣，综合算法则是利用两者互补的关系来进一步提高估计精度和稳定性，仿真结果也验证了本算法的准确有效，均方根误差能够很好的接近克拉美罗限，而且综合算法的计算量增加不大，易于实现，实时性好，因此在工程上具有一定的应用价值。

（必须有“结束语”，总结全文，也可对未来进行展望，最好为一整段。）
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Probability Algorithm of Multiple-Valued Behavior in Power Estimation
Wu Xunwei1 ，Sheng Fasheng2

(1.Institute of Circuits and Systems，Ningbo University，Ningbo Zhejiang 315211，China;2.Department of Information Science and Electronic Engineering,Zhejiang University,Hangzhou Zhejiang 310027,China) 

Abstract:This paper introduces application of signal's probability and relative problems in power estimation.Two kinds of propapation algorithm based on probability are proposed and their features in application are analyzed.It is indicated that in comparison with the propagation algorithm of signal probability the propagation algorithm based on multiple-valued signal's behavior have advantages that the ca lculation is direct one and the glitches resulted from race hazard can be taken into account,whereby the estimation accuracy of power dissipation can be improved.
Key words:power estimation；low power；multiple-valued logic；signal's behavior；probability
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