十三届挑战杯全国获奖
特等奖作品
《面向军工装备制造业的智能优化排产软件》
《多光照环境下的第一人称手部检测》
《交互式声光显示屏》
《便携式光学表面三维形貌在线检测仪》
《旋转组合式不落梁顶推装置》
一等奖作品
《细胞机器人》
《新型固定翼直升机复合式飞行器》
《两栖蛙板机器人》
《前下视可见光空间五轴模拟系统》
《基于力柔顺伺服控制技术的冗余驱动并联机器人》
《基于三维可视化技术的医生桌面图像处理平台》
《“取出式”不等速双曲柄传动全自动水稻钵苗移栽机构的优化设计及研制》
《基于MEMS三轴加速度技术的地震速报装置》
《复杂电磁信号的快速记录与回放系统》
《自移式掘进工作面临时支护机器人》
《大型数控拉削机床电液伺服同步驱动装置》
《基于电池的电化学发光便携式传感器设计与制备》
《巷道掘进设备自动导向及其标定校准系统》
《嵌入在移动网中的高精度定位导航系统》
《全自动驾驶多旋翼无人机智能飞控系统》
《具有光、电、磁功能配合物的设计合成、结构与性质研究》
《基于声通信的海洋无缆勘探系统》
《高成熟度SaaS（软件即服务）云计算平台》
《基于双因子身份识别多模式复合通信矿井安监定位管理系统》
《直流电型隐形装置》
十四届挑战杯全国获奖
特等奖
《人车交互式自主泊车演示系统》
《多视点大尺寸光场真三维显示系统》
《“SCscope”—基于智能计算机成像的三维定量相位显微镜》
《基于碳纤维可穿着超级电容器储能器件的研制》
《基于近场直写微纳喷印的三维光栅喷印工艺及其装置》
一等奖
《虚拟现实头戴显示器》
《基于自旋霍尔磁阻效应的自旋电子学研究何忆感器物理模型实现》
《基于三维卷积神经网络的自动跟踪飞行器》
《基于人体工学的可穿戴式外骨骼增力套装》
《基于脑控技术的家兔动物机器人行为控制研究》
《远程气体探测用大功率窄线宽可调谐中红外激光光源研发》
《基于环量控制技术的无舵面无人机》
《无源式流体推力矢量动力装置》
《铜纳米线透明电组装膜》
《高性能无稀土电动汽车电机驱动系统》
《背负式超级卫星通信地球站》
《环保电动微型旋耕机》
《秸秆深埋水旱两用双轴旋耕全程施肥播种复式作业机》
《工件微激振的高效振动锯切装置》
《心肺复苏一体化自动装置》
《全自动智能剥鱼皮机》
《基于无人机的裂缝险情检测系统》
《秸秆集束打捆机》
《喷水推进船舶机动操纵矢量控制系统》
《新型防沉降无泄漏磁流变脂阻尼器》
《激光诱导仿生超疏水多功能表明》
《基于碳纤维布的系列可穿戴柔性超级电容器》
《二维纸基柔性超级电容器材料及器件的制备与研究》
《光纤矢量扭转传感器》
《食品安全检测仪》
《高性能卫星导航数字基带芯片设计》
《工业机器人精密高效传动装置》
《光学无创人体监护系统》
《一种126KV及以上电压等级SF6开关设备电寿命在线监测系统》
《睿眼随行—眼球脑电波协同控制的渐冻人辅助轮椅》
