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主要研究方向：
智能网联车辆，多媒体无线通信，智慧交通，深度学习应用，通信网络安全   
 
简    历：
1、 2001.9–2005.6, 浙江工业大学, 通信工程, 学士
2、 2005.9–2008.3, 浙江大学, 电子与通信工程, 硕士
[bookmark: _Hlk3015465]3、 2011.9–2015.6, 浙江工业大学, 控制理论与控制工程, 博士
4、 2008.8–2020.12, 浙江工业大学, 信息工程学院, 讲师
5、 2021.1–至  今, 浙江工业大学, 信息工程学院, 副教授
5、 2015.6–2015.9, 美国密歇根大学-安娜堡, 工程学院, 访问学者
6、 2016.6–2018.7, 浙江工业大学, 机械工程学院, 博士后

研究（情况）项目：
1、国家自然科学基金，61803336，异构车联网环境下基于模型预测控制的车辆多性能巡航控制，2019/01-2022/12，项目负责人
2、浙江省博士后基金，异构车联网车辆巡航系统建模与切换控制方法研究，2017/06-2018/12，项目负责人
3、浙江省科技厅面上项目，2016C33166，基于异构网络的智慧社区通信服务系统关键技术研究与示范，2016/01-2017/12，项目负责人 
4、浙江省自然科学基金，LQ15F030004，基于理想点逼近的混合储能系统多目标切换约束控制研究，2015/01-2017/12，项目负责人
5、浙江省科技厅面上项目，2012R10011-05，基于SIP协议的手机视频监控系统研发，2011/04-2014/03，项目负责人 
6、国家自然科学基金，61372087，物联实时多媒体网络信息流传输关键技术研究，2014/01-2017/12，课题组成员

发表的论文、专著、教材：
[1] [bookmark: _Hlk2462164]Song Xiulan, etc.Data-driven optimal cooperative adaptive cruise control of heterogeneous vehicle platoons with unknown dynamic,Science China-Information Sciences,2020,8. (SCI)
[2] [bookmark: _Hlk67852522][bookmark: _Hlk67852587]Song Xiulan, etc.Switching Multi-Objective Receding Horizon Control for CACC of Mixed Vehicle Strings, IEEE Access,2020,3. (SCI)
[3] Song Xiulan, etc.Robust Time-Delay Feedback Control of Vehicular CACC Systems with Uncertain Dynamics, Sensers，2020,20(6). (SCI)
[4] Song Xiulan, etc.Secure State Estimation for Motion Monitoring of Intelligent Connected Vehicle Systems, , Sensers，2020,20(5). (SCI)
[5] Song Xiulan, Fu Miaomiao. CLFs-based optimization control of a class of constrained visual servoing systems. ISA Transactions, 2017, 67: 507-514.  (SCI)
[6] Song Xiulan, Meng Liming, Wang Lei. Switched optimization control of power allocation of hybrid energy storage systems. Optimal Control Applications & Methods, 2018, 39(3):  369-378(SCI)
[7] Song Xiulan,  Lou, Xiaoxin ; Meng, Liming, Time-delay feedback cooperative adaptive cruise control of connected vehicles by heterogeneous channel transmission, Measurement & Control,2019,52:1147-1157（5-6）.(SCI)
[8] 宋秀兰，丁峰，漏小鑫，何德峰，异构通信网联车系统鲁棒协同自适应巡航控制，控制与决策，2019，34(11)：2407-2413. (EI)
[9] [bookmark: _Hlk2943694]Song Xiulan, Meng Liming, Wang Lei. Switched optimization control of power allocation of hybrid energy storage systems. Optimal Control Applications & Methods,，2018.5, 39（3）: 1147-1157. (SCI)
[10] Song Xiulan, Fu Miaomiao. CLFs-based optimization control of a class of constrained visual servoing systems. ISA Transactions, 2017, 67: 507-514.  (SCI)
[11] 宋秀兰, 俞立. 一类不受控离散事件驱动不确定线性切换系统优化控制. 控制与决策, 2016, 31(8): 1407-1412.  (EI)
[12] 宋秀兰, 俞立. 一类约束线性切换系统的滚动优化控制. 上海交通大学学报, 2015, 49(11): 46-51.  (EI)
[13] 宋秀兰, 俞立. 任意切换线性系统的鲁棒镇定及其DC-DC变换器切换控制. 系统科学与数学, 2014, 34(12): 1475-1485.
[14] 宋秀兰, 俞立. 混合储能系统功率配置建模与滚动优化控制. 高技术通讯, 2014, 24(12): 1279-1288.

教材
[1] 孟利民、宋秀兰、徐志江、彭宏、应颂翔. 嵌入式系统原理、应用与实践教程. 清华大学出版社, 2016. 

科研成果及发明专利：
1、宋秀兰；等，一种基于深度学习的城市道路场景语义分割方法,中国，202010156966.X(专利）
2、宋秀兰；等，一种应用于车辆跟驰队列的异构网络接入选择策略方法，中国，201911014970.6(专利）
3、宋秀兰；等，一种参数不确定自主车辆变速巡航系统鲁棒控制方法，中国，ZL201811636787.5(专利）
4、宋秀兰；等，一种车辆变速巡航系统传感器增益不确定性鲁棒控制方法，中国，ZL201811306321.9(专利）
5、宋秀兰；等，一种无线通信信道衰减下的车辆变速巡航控制方法，中国，ZL201811306453.1(专利）
6、宋秀兰；等，一种车辆自适应巡航系统安全车间距控制方法，中国，ZL201810360710.3（专利）
7、宋秀兰;等，一种面向智能家居的音视频终端系统，中国, ZL201611005557.X (专利)
8、宋秀兰;等, 一种混合储能系统充放电切换过程动态优化控制方法,  中国, ZL201610846256.3 (专利)
9、宋秀兰; 等, 一种蓄电池与超级电容混合储能系统充放电过程切换控制方法,  中国, ZL201610817279.1 (专利)
10、宋秀兰; 等, 一种超级电容充放电过程切换控制方法, 中国, ZL201410085603.6 (专利)
11、宋秀兰; 等, 无线视频监控系统的设备端,中国, ZL201210091204.1 (专利)

研究生培养等教学情况：
    承担研究生课程，为专业硕士主讲《专业英语》，《专业实践》，目前指导研究生6名。指导学生参加浙江省大学生电子设计竞赛并获得三等奖。
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