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主要研究方向：
    强化学习、深度学习、非线性控制、智能交通
简    历：

2020/01至今，浙江工业大学，信息工程学院，副教授
2014/07-2019/12，浙江工业大学，信息工程学院，讲师
2007/09-2014/07，北京交通大学，交通信息工程及控制，工学博士(硕博连读)，导师：侯忠生

2003/09-2007/07，北京交通大学，自动化，工学学士
研究（情况）项目：
1. 国家自然科学基金面上项目，非线性系统的鲁棒镇定和鲁棒强化学习最优控制，主持。
2. 浙江省自然科学基金重点项目，基于黎曼流形和强化学习的神经纤维重构算法研究，主持。
3. 国家自然科学基金青年项目，Q-学习最优控制的稳定性、收敛性与最优性研究，主持。
4. 浙江省自然科学基金青年项目，神经外科微创手术辅助机器人的数据驱动力控制，主持。
5. 国家重点研发计划，复杂工况下运动姿态视频测量与动态特性分析仪项目子课题：数据的存储与可视化报表软件开发，参与(技术骨干)。
6. 企业横向，交通大数据分析技术研究，主持。
7. 企业横向，警务大数据知识图谱关键技术研究，参与(技术骨干)。
8. 企业横向，交通流大数据分析及智能信号配时关键技术研究，参与(技术骨干)。
9. 企业横向，工业机器人智能软件系统开发，参与。
10. 企业横向，医疗影像数据分析关键技术研发，参与
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科研成果及专利：
研究生培养等教学情况：
奖励和荣誉：
1. 指导教师: 李永强, 冯远静. 中国人脑解剖区精确定位及神经类疾病分析系统, 第十四届“挑战杯”全国大学生科技作品竞赛二等奖, 2015.
2. 指导教师: 李永强，冯远静. 杭州步云医疗科技有限公司创业项目, 第二届中国“互联网+”大学生创新创业大赛银奖, 2016.
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