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主要研究方向：雷达信号处理，多源信息融合,机器学习
简    历：

2020-12至今, 浙江工业大学, 信息工程学院, 朝晖特聘副研究员；

2019-9至2020-8, 瑞典皇家理工学院, 摄影测量与遥感, CSC博士联合培养, 导师: Yifang Ban；

2015-9至2020-12, 西安电子科技大学, 信号与信息处理, 工学博士, 导师: 曹运合,张磊；

2011-9至2015-7, 西安电子科技大学, 遥感科学与技术, 工学学士；

2008-9至2011-7, 杭州第四中学；
1993年生于浙江省三门县，浙江工业大学特聘副研究员。2020年12月于西安电子科技大学获得信息与通信工程专业工学博士学位，2020年12月进入浙江工业大学信息工程学院从事教学与科研工作。从事雷达信号处理和图像解译方面的科研工作，主要研究方向为雷达（SAR/ISAR）成像信号处理、雷达图像解译、多源信息融合、机器学习。发表学术论文十余篇（其中以第一作者身份发表IEEE Trans. 会刊5篇），授权国家专利6项。深入参与多项国家自然科学基金、国家863课题、十三五预研项目研究工作。
研究（情况）项目：
暂无。
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[5]Yejian Zhou, Lei Zhang*, Shaopeng Wei, Yunhe Cao, “Dynamic Analysis of Spin Satellites through the Quadratic Phase Estimation in Multiple-station Radar Images”, IEEE Transactions on Computational Imaging,no.6, pp. 894-907, 2020. (IF 4.098)

[6]Yejian Zhou, Lei Zhang*, Chao Xing, Pengfei Xie, Yunhe Cao, “Target Three-Dimensional Reconstruction from the Multi-View Radar Image Sequence”, IEEE Access,vol.7, pp. 36722-36735, 2019. (Top期刊, IF 4.546)

[7]Yejian Zhou, Lei Zhang, Hongxian Wang, and et al., “ Attitude Estimation of Space Targets by Extracting Line Features from ISAR Image Sequence”, 2017 IEEE International Conference on Signal Processing, Communications and Computing (ICSPCC), Xiamen, China, pp.1-4, 2017.（EI会议）

[8]周叶剑, 张磊*, 王虹现, 邢孟道，牛威，"多站ISAR 空间目标姿态估计方法",
 电子与信息学报, 38卷12期3182-3188页，2016.  (EI期刊)
[9]周叶剑, 张磊*, 菅毛, 王虹现, 邢孟道,“多频调频稀疏分解的微动目标参数估计方法”, 电子与信息学报，39卷10期2360-2365页, 2017.  (EI期刊)

[10]周叶剑, 张磊*, 王虹现, 邢孟道,“空间轨道目标的逆合成孔径雷达成像质量分析”, 雷达学报, 6卷1期17-24页, 2017.(中文核心期刊)

科研成果及专利：
[1]周叶剑, 张磊, 王冠勇，张薇，杨思全，基于方位空变误差补偿的机载高分辨SAR成像方法，201611247888.4，2019.5
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研究生培养等教学情况：
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