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姓    名：吴春
工作部门：信息工程学院电气工程研究所
性    别：男
技术职称：讲师
最高学位：博士
民    族：汉
籍    贯：浙江临安
联系方式：15158169968
   Email:  wuchun@zjut.edu.cn
主要研究方向：
交流电机驱动及控制技术；
永磁同步电机无位置传感器控制；
新能源电力电子系统；
面向电机控制及电力电子系统的DSP/ARM/FPGA嵌入式系统开发。
简    历：
2006/09-2010/06, 西北工业大学, 电气工程及其自动化, 本科；
2010/09-2016/03, 西北工业大学, 电机与电器, 博士（本科直博）；
2014/09-2015/09, 德国慕尼黑工业大学, 电机与电器, 联合培养博士；
2017/06-2019/08, 杭州士兰微电子股份有限公司&浙江工业大学, 博士后；
2016/07-现  在, 浙江工业大学, 信息工程学院, 讲师。
研究（情况）项目：
1）纵向项目

[1]. 国家自然科学基金委员会面上项目（61973274），面向精确轨迹跟踪的空间重复学习控制理论及应用，2020/01-2023/12，63万，在研，参与。
[2]. 国家自然科学基金委员会青年基金项目（51407143），导弹折叠翼面高动态大力矩高精度气动载荷模拟关键技术研究，2015/01-2017/12，27万，已结题，参与。
[3]. 浙江省自然科学基金青年基金（LQ18E070005），适合低凸极率永磁同步电机低速运行的INFORM无位置传感器控制技究，2018/01-2020/12，8万，在研，主持。
[4]. 浙江省博士后择优资助，永磁同步电机调速系统无位置传感器控制技术研究（ZJ2018007），3万，已结题，主持。
[5]. 国家重大专项，中航工业西安制动分公司，飞机胎压调控及刹车温度监测，2010/03-2014/09，200万，已结题，参与。
2）横向项目
[1]. 企业横向课题，伺服电机高分辨率磁编码器研制，2020/04-2020/12，10万，在研，主持。
[2]. 企业横向课题，永磁无刷风机智能控制器研制，2019/12-2020/11，20万，在研，主持。
[3]. 企业横向课题，塔机用异步电机矢量控制及参数整定算法开发，2019/12-2020/12，15万，在研，主持。
[4]. 企业横向课题，无位置传感器永磁无刷风机矢量控制软件，2018/07-2019/08，20万，已结题，主持。
[5]. 中国航天科工集团，永磁同步电机驱动及控制组件研制，2011/10-2012/10，30万，已结题，参与。
[6]. 中航工业西安制动分公司，飞机电静液刹车系统，2012/10-2014/09，30万，已结题，参与。
发表的论文、专著、教材：
1）期刊论文

[1]. Chun Wu*, Yuwei Zhao, Mingxuan Sun. Enhancing low-speed sensorless control of PMSM using phase voltage measurements and online multiple parameter identification[J]. IEEE Transactions on Power Electronics, 2020, 35(10): 1-11. DOI: 10.1109/TPEL.2020.2978200.

[2]. 吴春*, 赵宇纬, 孙明轩. 采用测量电压的永磁同步电机多参数在线辨识[J], 中国电机工程学报, DOI: 10.13334/j.0258-8013.pcsee.191322，网络出版.
[3]. 吴春*, 傅子俊, 孙明轩, 柳洲. 基于扩张状态观测器负载转矩补偿的永磁同步电机全速范围无位置传感器控制[J]. 电工技术学报, 2020, 35(S1): 172-181. 

[4]. 吴春*, 董士帆, 钟德刚, 陈强，文龙. 基于电流过采样的永磁同步电机电压脉冲注入无位置传感器控制[J]. 电工技术学报, 2018, 33(24):5678-5687.
[5]. 吴春*, 齐蓉, 李兵强, 马冬麒. 考虑饱和效应的永磁同步电机全程无位置传感器控制[J]. 电工技术学报, 2017, 32(2): 171-179.
[6]. Chun Wu*, Chen Zhe, Rong Qi, Ralph Kennel. Decoupling of the secondary saliencies in sensorless PMSM drives using repetitive control in the angle domain[J]. Journal of Power Electronics. 2016,16(4): 1375-1386.

[7]. 吴春, 陈科, 南余荣*, 魏春, 曾志成. 考虑交叉饱和效应的变角度方波电压注入永磁同步电机无位置传感器控制[J], 电工技术学报，已录用.
[8]. 吴春*, 陈子豪, 傅子俊. 基于FPGA实现的永磁同步电机全速范围无位置传感器控制[J]. 电机与控制学报, 已录用.

[9]. 吴春*, 齐蓉. PWM电压源逆变器非线性因素迭代学习补偿[J]. 中国电机工程学报, 2015, 35(3): 702-709.

[10]. 吴春*, 齐蓉, 陈晓雷. 基于障碍Lyapunov 函数的输出有界全局收敛鲁棒控制[J]. 控制与决策, 2015, 30(3): 448-454. 

[11]. 吴春*, 齐蓉, 高峰. 基于扩张 PCHD 模型的永磁同步电机无源控制[J]. 控制与决策, 2014, 29(5): 895-900. 

[12]. 吴春*, 齐蓉. 永磁同步电机伺服系统混合鲁棒方差控制[J]. 电机与控制学报, 2013, 17(5): 63-68. 

[13]. 李兵强*, 吴春, 林辉. 基于参考输入学习的永磁同步电机高精度位置伺服系统[J]. 中国电机工程学报, 2012, 32(3): 96-102.

[14]. Lian Tao, Qiang Chen*, Yurong Nan, Chun Wu. Double hyperbolic reaching law with chattering-free and fast convergence[C]. IEEE Access, 2018, 6: 27717-27725.
2）会议论文
[1]. Zihao Chen, Chun Wu*, Degang Zhong, Qiang Chen. Robust deadbeat predictive current control for PMSM drives based on single FPGA implementation[C]. IEEE International Symposium on Predictive Control of Electrical Drives and Power Electronics, Quanzhou, China, 2019: 1-6.

[2]. Chun Wu*, Zijun Fu, Dan Zhou, Qiang Chen. Integrated position and speed control for PMSM servo system based on extended state observer[C]. IEEE 8th Data Driven Control and Learning Systems Conference, Dali, China, 2019: 1-6.

[3]. Chen Zhe*, Chun Wu, Rong Qi, Ralph Kennel. Decoupling of secondary saliencies in sensorless AC drives using repetitive control[C], EPE/ECCE Europe conference, Geneva, Switzerland, 2015.

科研成果及专利：
1）专利

[1]. 李兵强, 张谦, 林辉, 齐蓉, 逯九利, 刘刚, 吴春, 孙静. 一种飞机电静液刹车作动器, 2015-5-28, 中国, ZL201510282082.8.

[2]. 邢化玲, 李兵强, 吴春, 林辉. 一种桥式电阻应变传感器多模态故障检测装置, 2015-5-28, 中国, ZL201510282146.4.
承担教学情况：
1. 承担本科留学生课程《Motion Control System》主讲工作；
2. 承担本科留学生课程《Large Experiment of Motion Control System》主讲工作；
3. 承担本科生课程《DSP原理与应用A》主讲工作；
4. 承担本科生课程《电子线路CAD实验》主讲工作；

5. 承担研究生课程《伺服电机控制理论与技术》部分主讲工作。
奖励和荣誉：
1. 2016/2017年度浙江工业大学优秀班主任。
2. 2018年浙江省新苗人才计划。
3. 2018年浙江工业大学本科毕业设计（论文）优秀指导教师。
4. 2018年度《控制理论与应用》期刊优秀审稿专家。
5. 2019年所指导学生获浙江工业大学本科毕业设计（论文）优秀论文。
