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研究（情况）项目：
主持的科研项目

1．国家自然科学基金青年项目：基于3D视觉的人体姿态分布式估计（61903335），2020.01-2022.12，28万.
2．浙江省博士后基金择优资助：分布式非线性估计系统的性能估计（zj20180144）， 2018.9-2019.9，3万.
参与的科研项目

1. 国家自然科学基金面上项目：信息物理系统中基于分布式融合的网络攻击信号检测与安全状态估计（61973277），2020.01-2023.12, 62万.

2. 浙江省重点研发计划：智能消防机器人系统的研发及其应用（2020C01109），2019.06-2021.12，490万.
3. 国家自然科学基金面上项目：基于多样数据融合的网络化系统分布式控制理论与方法（61573319），2016.01-2019.12, 65万.
4. 国家自然科学基金青年项目：通信受限下网路化多传感器融合系统的分布式估计（61403345），2015.01-2017.12，25万.

5. 国家自然科学基金青年项目：信息物理系统的分布式融合攻击辨识理论与方法研究（61803334），2019.01-2021.12，27万.
6. 国家自然科学基金青年项目：基于模型预测控制的大规模系统分布式控制理论与方法研究（61403344），2015.01-2017.12, 24万.

发表的论文、专著、教材：
[1] Xusheng Yang, Wen-An Zhang, Andong Liu, Li Yu. Linear Fusion Estimation for Range-Only Target Tracking with Nonlinear Transformation, IEEE Transactions on Industrial Informatics, DOI: 10.1109/TII.2019.2955931.

[2] Xusheng Yang, Wen-An Zhang, Li Yu. A Bank of Decentralized Extended Information Filters for Target Tracking in Event-Triggered WSNs, IEEE Transactions on Systems, Man, and Cybernetics: Systems, DOI: 10.1109/TSMC.2018.2883706.

[3] Xusheng Yang, Wen-An Zhang, Li Yu, Fuwen Yang. Sequential Gaussian Approximation Filter for Target Tracking with Nonsynchronous Measurements, IEEE Transactions on Aerospace and Electronic Systems, 2019, 55(1): 407 - 418.

[4] Xusheng Yang, Wen-An Zhang, Michael Z. Q. Chen, Li Yu. Hybrid sequential fusion estimation for asynchronous sensor network-based target tracking, IEEE Transactions on Control Systems Technology, 2017, 25(2): 669 - 676.

[5] Xusheng Yang, Wen-An Zhang, Li Yu, Kexin Xing. Multi-rate distributed fusion estimation for sensor network-based target tracking, IEEE Sensors Journal, 2016, 16(5): 1233 - 1242.

[6] Xusheng Yang，Cheng Zhao，Bo Chen. Progressive Gaussian approximation filter with adaptive measurement update, Measurement, 2020, 

[7] Wen-An Zhang, Xusheng Yang, Li Yu, Steven Liu. Sequential fusion estimation for RSS-based mobile robots localization with event-driven WSNs, IEEE Transactions on Industrial Informatics, 2016, 12(4): 1519 - 1528.

[8] 杨旭升, 张文安, 俞立. 适用于事件触发的分布式随机目标跟踪方法. 自动化学报, 2017, 43(08): 1393 - 1401.

[9] Wen-An Zhang, Kang Zhou, Xusheng Yang, Andong Liu. Sequential Fusion Estimation for Networked Multi-Sensor Nonlinear Systems, IEEE Transactions on Industrial Electronics, 2019, DOI: 10.1109/TIE.2019.2927191.

[10] 郑婷婷, 杨旭升, 张文安, 俞立. 一种高斯渐进滤波框架下的目标跟踪方法. 自动化学报, 2018, 44(12): 2250 - 2258.
科研成果及专利：
[1] 张文安; 杨旭升; 俞立; 刘安东; 陈博, 一种基于多采样率多模型融合估计的移动目标跟踪方法, 2014.5.23-2034.5.23, 中国, ZL 201410223531.7  

[2] 张文安; 杨旭升; 俞立, 一种适用于事件触发的分布式移动目标跟踪方法, 2015.6.30-2035.6.30, 中国, ZL 201510385899.8  

[3] 张文安; 陈元橼; 杨旭升; 陈国庆, 一种针对UHF-RFID系统的多假设UKF目标跟踪方法, 2017.1.12-2037.1.12, 中国, ZL 201710021764.2 
研究生培养等教学情况：
1. 指导谢长值等硕士研究生获第十四届中国研究生电子设计竞赛 华东分赛区团队，一等奖  2项；
2. 指导李鹏等硕士研究生获第十四届中国研究生电子设计竞赛全国总决赛团队，二等奖  1项；
3. 指导杜华臻等硕士研究生获第十三届中国研究生电子设计竞赛华东分赛区团队，二等奖1项；
4. 指导郑婷婷等硕士研究生立项并完成 2018年度浙江省大学生科技创新活动计划（新苗人才计划）  1项。
奖励和荣誉：
1. 2018年12月   获浙江省优秀博士学位论文；
2. 2017年6月   获浙江工业大学优秀博士学位论文。

其它：
