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（1）国家自然科学基金青年基金项目（27万），信息物理系统的分布式融合攻击辨识理论与方法研究，2019-2021，主持。
（2）浙江省自然科学基金青年基金项目（8万），网络环境下基于多传感器信息融合的故障估计方法研究，2018-2020, 主持。
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研究生培养等教学情况：
主讲《计算机控制技术》、《系统辨识》等留学生课程。现指导硕士研究生 2 人。
奖励和荣誉：
2012年于东北大学获得博士研究生国家奖学金；

2010年全国大学生英语竞赛研究生组特等奖；

2010年全国大学生英语竞赛全国总决赛演讲比赛优秀奖；

2009年全国大学生英语竞赛研究生组三等奖。
